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@) DIskabspielgerat-Mechahik 

(§) Eine Mechantk fur eln Diskabspielgerat weist ein Gleit- 
stuck auf, welches gieitbeweglich uber eine Antriebsvorrich- 
tung auf einer Seite eines Chassis angebracht ist, eine 
seiektive Antriebsvorrichtung zum selektiven Verbinden oder 
Trennan mit bzw. von dem Gleitstuck und der Antriebsvor* 
richtung, eine BefestigungsVUose-Vorrichtung zum Verbin- 
den Oder Losen einer Fuhrungsrolle von der Gleitstuckan- 
triebsvorrichtung, um die Fuhrungsrolle wahlweise zu dre- 
hen Oder anzuhatten, sowie eine Eingrlffsvorrichtung, die mit 
einer Kiemme entsprechend der Bewegung des Gleitstucks 
im Eingriff steht, um die Disk einzukiemmen oder freizuge- 
ben. 
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Die vorliegende Erfindung betrifft eine Diskabspiel- 
gerat-Mechanik, und insbesondere eine Diskabspielge- 
rat-Mechanik, welche den Betrieb erleichtert und das 
doppelte Einfahren von Disks und eine BescMdigung 
von deren Schreiboberflache infolge ihrer Beruhrung 
mit anderen Bauteilen verhindert 

Bei einem automatischen Abspielgerat fiir CDs wird 
ublicherweise eine Disk durch den Antrieb einer Fuh- 
rungsrolie eingefiihrt oder ausgestoBen, die an der Vor- 
derseite des Hauptgehauses des Abspieigerats ange- 
bracht ist. Nachdem die Disk dann auf einem Drehteller 
aufliegt, wird eine Klemmvorrichtung betatigt, um die 
Disk festzuklemmen oder freizugeben. 

In Fig. 1, die ein voranstehend beschriebenes Diskab- 
spielgerat zeigt, ftihrt iiblicherweise ein Benutzer eine 
Disk 76 von Hand ein. Ohne daQ sie auf irgendeinem 
Schlitten aufliegt, wird die Disk 76 hier durch einen 
Einfiihrungsschlitz 75 eingefiihrt, der auf der Vordersei- 20 
te eines Abspielgerate-Hauptgehauses 78 vorgesehen 
ist. Da bei einer derartigen, konventionellen Mechanik 
der Disk- Einfiihrungsschlitz 75 standig of fen ist, kann es 
geschehen, daB zwei Disks eingeschoben werden, was 
zu schwerwiegenden Problemen bei dem Abspielgerat 25 
fuhrt. 

Da sich die Schreiboberflache der Disk 76 in direkter 
BerQhrung mit der FOhrungsroUe 77 wahrend des Ein- 
ftihrens beflndet, kann daruber hinaus die Schreibober- 
flache beschadigt werden. 

Ein Vorteil der vorliegenden Erfindung besteht daher 
in der Bereitstellung einer Mechanik fur ein Diskab- 
spielgerat, welche das Einfuhren oder AusstoBen einer 
Disk und einen Klemmvorgang erleichtert, und einen 
vereinfachten Aufbau aufweist 

Zur Erzielung dieser Vorteile der vorliegenden Erfin- 
dung wird eine DiskabspielgerSt-Mechanik mit folgen- 
den Teilen zur Verf Qgung gestellt: einem Chassis, einer 
DiskfQhrung und einer FOhrungsroUe, die so angeordnet 
sind, daB sie einander vertikal in einem Diskeinfiih- 40 
rungsschlitz an der Vorderseite des Chassis gegeniiber- 
liegen; einer RoUenhalteplatte, welche schwenkbar die 
FOhrungsroUe haltert; einer KJemme, die schwenkbar , 



mit der Gleitstuckantriebseinrichtung uber die Befesti- 
gungs/LOse-Einrichtung verbunden, und die FOhrungs- 
roUe wird durch die Energie fOr die Gleitbewegung des 
Gleits tucks gedreht Hier wird das Gleitstuck von der 
5 Gleitstuckantriebseinrichtung durch die selektive An- 
triebseinrichtung abgetrennt und halt auf diese Weise 
an. 

Daher wird die Disk in das Abspielgerat durch die 
Drehung der Fiihrungsrolle eingebracht 1st die Disk 
10 voUstandig eingeladen, so wird das GleitstOck mit der 
GleitstOckantriebseinrichtung durch die selektive An- 
triebseinrichtung verbunden und gleitet. Zum selben 
Zeitpunkt wird die Klemmeinrichtung in Eingriff mit 
dem Gleitstuck durch die Exngriffseinrichtung gebracht, 
um so die Disk einzuklemmen oder freizugeben. 

Die Erfindung wird nachstehend anhand zeichnerisch 
dargestellter AusfQhrungsbeispiele naher eriautert, aus 
welchen weitere Vorteile und Merkmale hervorgehen. 
Es zeigt: 

Fig. 1 eine teil weise Perspektivansicht eines Diskab- 
spielgerats; 

Fig. 2 eine Ansicht in Explosionsdarstellung einer 
Diskabspielgerate-Mechanik gemaB der vorliegenden 
Erfindung; 

Fig. 3 eine schematische Seitenansicht der Diskab- 
spielgerate-Mechanik von Fig. 2 zur Eriauterung eines 
DiskeinfOhrvorgangs; 

Fig. 4 eine schematische Seitenansicht der Diskab- 
spielgerate-Mechanik von Fig. 2 zur Eriauterung eines 
30 Diskladevorgangs; 

Fig. 5 eine schematische Seitenansicht der Diskab- 
spielgerate-Mechanik von Fig. i zur Eriauterung des 
Zustands, in welchem das Laden der Disk beendet ist; 
Fig. 6 eine schematische Seitenansicht der Diskab- 
35 spielgerate- Mechanik von Fig. 2 zur Eriauterung eines 
DiskausstoBvorgangs; 

Fig- 7 eine Perspektivansicht einer DiskfQhrung der 
Diskabspielgerate-Mechanik gemaB der vorliegenden 
Erfindung; und 

Fig. 8 eine schematische Vorderarisicht der Diskab- 
spielgerate-Mechanik von Fig. 2, in welcher ein Dis- 
keinfuhrungsschlitz gezeigt ist. 

In Fig. 2 bezeichnet die Bezugsziffer i ein Chassis zur 
Halterung der Bauteile des Diskabspielgerats gemaB 



auf dem Chassis angebracht ist, um eine auf einem Dreh- 
teller aufsitzende Disk festzuklemmen oder zu losen; 45 der vorliegenden Erfindung. Verschiedene Bauteile, bei- 
einem Gleitstuck, welches uber eine GleitstOckantriebs- spielsweise ein optischer Aufnehmer (nicht gezeigt) zum 
einrichtung auf einer Seite des Chassis gleitbeweglich Lesen oder Aufzeichnen von Information durch Proji- 
angebracht ist; einer selektiven Antriebseinrichtung zieren eines Lichtstrahls auf eine Disk, ein Drehteller 
zum selektiven Verbinden oder Trennen in bezug auf (nicht dargestellt). auf welchem die Disk aufgebracht ist, 
das GleitstOck und die GleitstOckantriebseinrichtung; 50 und dergleichen sind auf dem Chassis i zusammenge- 
einer Befestigungs/L5se-Einrichtung zum Befestigen baut ' 

Oder Losen der FOhrungsroUe mit der bzw. von der Eine mit einer FOhrungsroUe 2 versehene Rollenhal- 

GleitstOckantriebseinrichtung entsprechend der Bewe- teplatte 5 ist an die Vorderseite des Chassis i entspre- 

gung des GleitstOcks, um so wahlweise die Fuhrungsrol- chend einem Diskeinfuhrungsschlitz des Abspieigerats 
le zu drehen oder anzuhalten; und einer Eingriffseinrich- 55 gekuppelt Die RoUenhalteplatte 5 steht in Schwenkein- 

tung, welche mit der Klemmeinrichtung entsprechend griff mit dem Chassis 1 durch Scharniere 83 und 83^ Ein 



der Bewegung des GleitstOcks in Eingriff steht, um die 
Disk einzuklemmen oder zu losen, wobei dann, wenn 
das GleitstOck mit der GleitstOckantriebseinrichtung 
verbunden ist, so daB es durch die selektive Antriebsein- 
richtung angetrieben wird, die Klemme mit dem Gleit- 
stOck in Eingriff tritt, um die Disk einzuklemmen oder 
freizugeben, und dann, wenn die FOhrungsroUe mit der 
Gleitstuckantriebseinrichtung verbunden ist, so daB sie 



angetriebenes Zahnrad 9 ist an einem Ende.einer Welle 
9' der FOhrungsroUe 2 vorgesehen. 

Die FOhrungsroUe 2 besteht aus Gummi, um so das 
60 Gleiten oder eine Beschadigung einer Disk zu verhin- 
dem, wahrend sie sich mit dieser in Kontakt befindet 
Eine Diskf Ohrung 70 ist an dem Chassis 1 oberhalb der 
FOhrungsroUe 2 angebracht so daB die Disk zwischen 



der FOhrungsroUe 2 und der DiskfOhrung 70 hindurch- 
durch die Befestigungs/Lose-Einrichtung angetrieben 65 geht, wenn sie in das Abspielgerat eintritt 
wird, die Disk eingeladen Oder ausgestoBen wird. Hierbei weist die FOhrungsroUe 2 eine derartige 

GemaB den Merkmalen der vorUegenden Erfindung Form auf, daB ihre Querschnittsflache allmShUch von 
ist wahrend des EinfOhrens der Disk die FOhrungsroUe ihrer Mitte zu ihren Enden hin zunimmt, so daB sie in 
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gewisser Weise kissenformig ist Wie aus Hg. 7 hervor- 
geht, in welcher man die Diskf iihrung 70 von unten sieht, 
sind Rampenabschnitte 70' auf der Diskfuhrung 70 vor- 
gesehen, so daB die Fiihrung in der Wirkung in ihrem 
zentralen Abschnitt konkav ist. Wenn die Disk zwischen 
der FQhrungsroUe 2 und der Diskfuhrung 70 hindurch- 
gelangt, gelangt infolge dieser Form der zentrale Ab- 
schnitt (die Schreiboberfiache) der Disk nicht in Beriih- 
rung mit der Fuhrungsrolle 2 und der DiskfQhrung 70, 

Zwei Blockierplatten 82 und 82' sind auf der Rollen- 
halteplatte 5 vorgesehen. Wie aus den Fig. 3 und 5 her- 
vorgeht, Cffnen oder schlieBen die Blockierplatten 82 
und 82' einen Teil des Diskeinf uhrungsschlitzes entspre- 
chend der Verschwenkung der RoUenhaltepIatte 5. 

Eine elastische Vorspannvorrlchtung zum Anlegen 
der Fuhrungsrolle 2 gegen die Diskf iihrung 70 ist auf der 
RoUenhaltepIatte 5 vorgesehen. Die Disk wird zwischen 
die Fiihrungsrolle 2 so eingefOhrt, daB sie in Richtung 
auf die DiskfQhrung 70 durch die elastische Vorspann- 
vorrichtung und die Diskfuhrung 70 gedruckt wird 

Die elastische Vorspannvorrlchtung ist so aufgebaut, 
daB die Scharniere 83 und 83' der RoUenhaltepIatte 5 
unter Verwendung von Federn 81 und 81' mit dem 
Chassis 1 verbunden sind. Auf diese Weise kann die 
Fiihrungsrolle 2 in elastische Beruhrung mit der Disk- 
f Ohrung 70 gelangen. 

Eine Klemme 3 ist schwenkbar auf dem hinteren Ab- 
schnitt des Chassis 1 gehaltert. Die Klemme 3 bewegt 
sich so, daB sie die auf einen Drehteller (nicht darge- 
stellt) aufgesetzte Disk einkiemmt oder lost Ein Hebel 4 
ist auf der Klemme 3 so vorgesehen, daB er von dem 
Chassis 1 vorsteht. Die Klemme 3 steht im Eingriff mit 
einem Gleitstiick 10 uber eine Eingriffsvorrichtung, so 
daB sie schwenkbar ist. 

Das Gleitstiick 10 ist auf einer Seiie des Chassis 1 so 
angebracht, daB es mit Hilfe einer Antriebsvorrichtung 
in Vorw^rts- und Ruckwartsrichtung gleitbeweglich ist 
Weiterhin wird das Gleitstiick 10 mit der Antriebsvor- 
richtung fiir die Gieitbewegung des Gleitstucks durch 
eine selektive Antriebsvorrichtung verbunden oder von 
der Antriebsvorrichtung gelost 

Hierbei wird die Antriebsvorrichtung des Gleitstucks 
durch Anbringung mehrerer Fuhrungsstifte 6, 7 und 8 
auf einer Seite des Chassis 1 gebildet, wobei ein Haupt- 
fiihrungsschlitz 19 mit einer Zahnstange 1 1 und mehrere 
Hilfsfflhrungsschlitze 16, 17 und 18 vorgesehen sind. mit 
welchen die jeweiligen Fuhrungsstifte. 6, 7 und 8 gekup- 
peit sind, auf dem Gleitstiick 10, und eine Getriebean- 
ordnung 20 vorgesehen ist, die ein Ritzel 21 aufweist, 
welches mit der Zahnstange 11 im Eingriff steht, und ein 
angetriebenes Zahnrad 22, welches durch eine Antriebs- 
vorrichtung zwischen dem Chassis 1 und dem Gleitstiick 
angetrieben wird, Wenn das angetriebene Zahnrad 22 
durch die Antriebsvorrichtung gedreht wird, wird daher 
das Ritzel 21 gedreht, wahrend es im Emgriff mit der 
Zahnstange 11 steht, und dann wird das Gleitstuck 10 
von einer Seite zur anderen gleitbeweglich verschoben. 

in der selektiven Antriebsvorrichtung sind mehrere 
Fuhrungsstifte 6, 7 und 8 auf einer Seite des Chassis 1 
vorgesehen. Der Hauptfuhrungssciilitz 19, der eine 
Zahnstange 11 aufweist, und mehrere Hilfsfiihrungs- 
schlitze 16, 17 und 18, die an den jeweiligen Fuhrungs- 
stift 6, 7 bzw. 8 gekuppelt sind, sind auf dem Gleitstiick 
10 ausgebildet. Eine Getriebeanordnung 20 mit einem 
Ritzel 21, welches mit der Zahnstange 11 im Eingriff 
steht, und ein angetriebenes Zahnrad 22, welches durch 
eine Antriebsvorrichtung angetrieben wird, sind zwi- 
schen dem Chassis 1 und dem Gleitstuck 10 vorgesehen. 



Eine Betatigungsplatte 30 ist auf dem Fiihrungsstift 7 so 
angebracht, daB sie durch eine Drehvorrichtung gedreht 
werden kann. 

Wenn in der selektiven Antriebsvorrichtung die Beta- 

5 tigungsplatte 30 durch die Drehvorrichtung gedreht 
wird, wird das Ritzel 21 wahlweise mit der Zahnstange 
11 in Eingriff gebracht oder von dieser gelost Weiterhin 
sind Trenn-Nuten 12 und 13 an beiden Enden des 
Hauptfiihrungsschlitzes 19 vorgesehen, um den voran- 

10 stehend beschriebenen Eingriff bzw. das voranstehend 
beschriebene Losen des Ritzels 21 zu erleichtern. 

Hierbei ist die Antriebsvorrichtung zum Antrieb des 
angetriebenen Zahnrades 22 so ausgebildet, daB ein An- 
triebsmotor 40 innerhalb des Chassis 1 angebracht ist, 

15 und der Antriebsmotor 40 mit dem angetriebenen Zahn- 
rad 22 iiber eine Getriebeanordnung verbunden ist Die 
Leistung des Antriebsmotors 40 wird fiber die Getriebe- 
anordnung so Obertragen, daB das angetriebene Zalin- 
rad 22 gedreht wird. 

20 Bei der Getriebeanordnung ist ein Leerlaufzahnrad 
23 um den Fiihrungsstift 7 drehbar herum angeordnet, 
unter Einschaltung der Betatigungsplatte 30, fiir einen 
standigen Eingriff mit dem angetriebenen Zahnrad 22. 
Weiterhin ist eine Schnecke 41 an der Welle des An- 

25 triebsmotors 40 vorgesehen. und an dem Chassis 1 ein 
Doppelzalmrad 4 angebracht, welches ein Schnecken- 
zahnrad 42 aufweist, das mit der Schnecke 41 an einem 
Ende im Eingriff steht, sowie ein Verbindungszahnrad 
43, welches mit dern Leerlaufzahnrad 23 am anderen 

30 Ende in Eingriff steht Auf diese Weise kann die Lei- 
stung des Antriebsmotors 40 iiber die Getriebeanord- 
nung auf das angetriebene Zahnrad 22 ubertragen wer- 
den. 

Die Fiihrungsrolle 2 wird durch eine Befestigungs/ 

35 L6se-Vorrichtung mit der Gleitstiickantriebsvorrich- 
tung verbunden oder von dieser gelost. Auf diese Weise 
wird die Ftihrungsrolie 2 wahlweise gedreht oder ange- 
halten, abhangig von dem Betrieb der Befestigungs/L5- 
se-Vorrichtung. 

40 Die Befestigungs/Lose-Vorrichtung zum Verbinden 
oder Losen der Fiihrungsrolle 2 und der Gleitstiickan- 
triebsvorrichtung ist so aufgebaut, daB ein geneigter 
Schlitz 15 auf dem Gleitstiick 10 vorgesehen ist, ein 
angetriebenes Zahnrad 9 an einem Ende der Fiihrungs- 

45 roUe 2 vorgesehen wird, und die RoUenhaltepIatte 5, an 
welcher die Fiihrungsrolle 2 gehaltert und ein Rollen- 
f iihrungsstif 1 80 auf einer Seite vorgesehen ist, schwenk- 
bar an dem Chassis 1 Uber Scharniere 83 und 83' ange- 
bracht ist Der Rollenfiihrungsstift 80 ist mit dem ge- 

50 neigten Schlitz 15 gekuppelt 

Wenn das Gleitstiick 10 von einer zur anderen Seite 
gleitet, wird die Fiihrungsrolle 2 von oben nach unten 
bewegt so daB das angetriebene Zahnrad 9 in Eingriff 
mit dem Leerlaufzahnrad 23 tritt oder sich aus dem 

55 Eingriff lost Hierbei ist das angetriebene Zaimrad 9 mit 
einem Ende der Welle 9' gekuppelt, weiche wahrend des 
Zusammenbaus unter Zusanrniendriicken in die Fiih- 
rungsrolle 2 eingefuhrt wird, so daB die Fiihrungsrolle 2 
entsprechend der Drehung des angetriebenen Zahnrads 

60 9 gedreht wbd, 

Eine Drehvorrichtung zum Drehen der Betatigungs- 
platte 30 wird dadurch gebildet, daB eine Betatigungs- 
stange 51 einer Magnetspule 50, die durch eine Schalt- 
vorrichtung betatigt wird, mit einem Ende der Betati- 

65 gungsplatte 30 verbunden wird. Wird an die Magnetspu- 
le 50 Energie angelegt, so bewegt sich die Betatigungs- 
stange 51 hin und her, um die Betatigungsplatte 30 zu 
drehen. Daher wird das Ritzel 21 so bet&tigt, daB es n:iit 
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der Zahnstange 11 des Gleitstiicks 10 in Eingriff ge- 
bracht oder von dieser geI5st wird. 

Weiterhin ist ein Ende der Betatigungstange 51 der 
Magnetspule 50, die durch eine Schaltvorrichtung in Be- 
trieb gesetzt wird, mit einem Ende der Betatigungsplat- 
te 30 verbunden, und das andere Ende der Betatigungs- 
platte 30 ist mit dem Chassis 1 unter Verwendung einer 
Feder 60 verbunden. Hierdurch ergibt sich ein derarti- 
ger Aufbau, daB wahrend des Betriebs der Magnetspule 
50 die Betatigungsplatte 30 in einer Richtung gedrcht 
wird, so daB das Ritzel 21 mit der Zahnstange 11 in 
Eingriff gelangt, und wenn die Magnetspule 50 nicht 
betatigt wird, die Betatigungsplatte 30 in der entgegen- 
gesetzten Richtung gedreht wird, mfolge der Elastizitat 
der Feder 60, so daB das Ritzel 21 von der Zahnstange 
11 gelostwird. 

Hierbei sind als die genannte Schaltvorrichtung Mi- 
kroschalter 93 und 93', die elektrisch an die Magnetspu- 
le 50 angeschlossen sind, auf einem Deckel 90 vorgese- 
hen, der oberhalb des Chassis 1 angebracht ist Ein 
Schalthebel91 , der mit der Energiequelle verbunden ist, 
und dessen eines Ende abwechselnd mit einem der 
Schalter 93 und 93' verbunden ist, und dessen anderes 
Ende elastisch an dem Deckel 90 uber eine Feder 92 
angebracht ist, ist schwenkbar auf dem Deckel uber 
einem Schwenkzapfen 91' angebracht. Ein Anschlag 10' 
zum Blockieren des anderen Endes des Schalthebels 91 
ist auf der Oberkante des Gleitstflcks 10 ausgebildet, so 
. daB der Schalthebel 91 so mit dem Anschlag 10' in Ein- 
griff steht, daB er abwechselnd mit einem der Schalter 
93 und 93' verbunden ist, entsprechend der Bewegung 
des Gleitstiicks 10, Wenn der Schalthebel 91 mit dem 
Schalter 93 verbunden ist, wird daher Energie an die 
Magnetspule 50 angelegt, und wenn der Schalthebel 91 
mit dem Schalter 93 verbunden ist, so wird die Energie- 
zufuhr unterbrochen. 

Eine KJemmeneingriffsvorrichtung zum Drehen der 
KUemme 3 ist so aufgebaut, daB eine abfallende Fiih- 
rungskante 14 entlang einer Seite des GleitstQcks 10 
ausgebildet ist, auf welcher der Hebel 4 der Kiemme 3 
gleitet, und die Kiemme 3 mit dem Chassis 1 durch eine 
Feder 24 verbunden ist Eine Anschlagnut 25 ist auf der 
abfallenden FOhrungskante 14 vorgesehen. 

Daher gleitet der Hebel 4 auf der abfallenden FOh- 
rungskante 14 des Gleitstiicks 10, wahrend er sich mit 
dieser dauernd in Beriihrung befindet Wenn sich der 
Hebel 4 der Kiemme 4 nicht innerhalb der Begrenzung 
der Anschlagnut 25 befindet, klemmt die Kiemme 3 die 
Disk ein. Fallt der Hebel 4 in die Anschlagnut 25, s6 wird 
die Kiemme 3 von der Disk gelost 

Eine vorlaufige Beschreibung des Betriebs der Me- 
chanik fiir das Diskabspielger^t gemSB der vorliegen- 
den Erfindung erfolgt nachstehend, 

Aus Fig. 3 wird deutlich, daB zuerst das Gleitstiick 10 
und die Antriebsvorrichtung zum Antrieb des Gleit- 
stiicks 10 durch die selekdve Antriebsvorrichtung ge- 
trennt werden, und die FiihrungsroUe 2 mit der Gleit- 
stiickantriebsvorrichtung durch die Befestigungs/Lose- 
Vorrichtung verbunden wird, um so gedreht zu werden. 
Wenn die Disk 76 zwischen die Ffihrungsrolle 2 (Fig. 2) 
und die DiskfQhrung 70 eingefuhrt ist, so wird die Disk 
76 durch die Reibungskraft infolge der Drehung der 
FiihrungsroUe 2 eingefiihrt 

Wenn daraufhin, wie aus Fig. 4 hervorgeht, die Disk 
76 auf einem Spindelmotor (nicht dargestelit) aufsitzt, so 
sind die Gleitstiickantriebsvorrichtung und das Gleit- 
stuck 10 durch die selektive Antriebsvorrichtung ver- 
bunden, so daB das Gleitstuck 10 nach links gleitet Hier- 



bei wird die Kiemme 3 durch die Eingriffsvorrichtung so 
gedreht, daB sie die Disk 76 einklemmt wie in Fig, 5 
gezeigt ist Dann wird, wie in Fig. 6 dargestelit, der 
AusstoBvorgang der Disk in umgekehrter Reihenfolge 
5 wie voranstehend erl^utert durchgefuhrt 

Nachstehend erfolgt eine Beschreibung des Betriebs- 
ablaufs der Mechanik fiir das Diskabspielger&t gemaB 
der vorliegenden Erfindung. 

10 Disk-Einfiihrung 

Wie aus den Fig. 2 und 8 sowie aus Fig. 3 hervorgeht, 
welche die Seitenansicht der Anordnung von Fig. 2 
zeigt, wird zuerst, wenn das Abspielger^t nicht im Be- 
ts trieb ist, das Gleitstiick 10 zur Riickseite des Chassis 1 
befordert Durch diesen Vorgang wird der Hebel 4 der 
Kiemme 3 in der Anschlagnut 25 des Gleitstucks 10 
angeordnet, die Kiemme 3 beHndet sich in einem von 
einem (nicht dargestellten) Drehteller gel5sten Zustand, 
20 und der RoUenfiihrungsstift 80 der Rollenhalteplatte 5 
ist in dem oberen Abschnitt des geneigien Schlitzes 15 
des Gleitstiicks 10 angeordnet 

Da die Rollenhalteplatte 5 im Gegenuhrzeigersinn 
gedreht wird, befinden sich die Blockierplatten 82 und 
25 82' in einer Position, in welcher sie den DiskeinfCihrungs- 
schlitz offnen, steht die FiihrungsroUe 2 in elastischer 
Beriihrung mit der Diskf iihrung 70 mit Hilfe der Fedem 
81 und 81', und arbeitet die Magnetspule 50 nicht wel- 
che die Betatigungsplatte 30 in der Position im Gegen- 
30 uhrzeigersinn infolge der Feder 60 halt Daher ist das 
Ritzel 21 von der Zahnstange 11 des Hauptftihnings- 
schlitzes 19 getrennt 

Hierbei stelit der Raum, welcher durch die Trenn-Nut 
12 zur Verfiigung gestelit wird, die in dem Hauptfiih- 
35 rungsschlitz 19 vorgesehen ist die Trennung des Ritzels 
21 von der Zahnstange 11 sicher. Das angetriebene 
Zahnrad 9, welches mit der Achse 9' der Fuhrungsrolle 2 
zusammengebaut ist, steht im Eingriff mit dem Leerlauf- 
zahnrad 23, 

40 Wenn die Disk 76 zwischen die FiihrungsroUe 2 und 
die Diskfiihrung 70 eingefiihrt ist wird in diesem Zu- 
stand der Antriebsmotor 40 angetrieben, ausgelost 
durch einen Sensor (nicht gezeigt). Dann wird das Leer- 
laufzahnrad 23 gedreht welches mit dem Antriebsmotor 
45 40 Uber das Doppelzahnrad 45 verbunden ist und das 
angetriebene Zahnrad 9, welches mit dem Leerlaufzahn- 
rad im Eingriff steht wird gedreht wodurch wiederum 
die FiihrungsroUe 2 gedreht wird. Dies fiihrt dazu, daB 
infolge der Drehung der FiihrungsroUe 2 die Disk 76 
50 emgefiihrt wird, so daB sie auf den nicht gezeigten Spin- 
delmotor auf gesetzt wird. 

Einklemmen der Disk 



55 



60 



65 



Wie in den Fig, 2, 4 und 5 gezeigt ist wird nach dem 
Aufsitzen der Disk 76' auf dem DrehteUer das Gleit- 
stiick 10 geringfiigig nach links bewegt, um so den 
Schalthebel 91 von dem Schalter 93' zu losen. Hierdurch 
wird die Betatigungsplatte 30 im Uhrzeigersinn gedreht, 
wenn Energie an die Magnetspule 50 angelegt wird, 
wodurch die Bet^tigungsstange 51 In Richtung des 
Pf eUs (Fig. 2) gedriickt wu-d. Dann gelangt das Ritzel 21 
in Eingriff mit der Zahnstange 11. Zur selben Zeit wird, 
wie in Fig. 4 gezeigt, das durch den Antriebsmotor 40 
angetriebene Ritzel 21 im Uhrzeigersinn gedreht^ um 
gleitbeweglich das Gleitstiick 10 nach. links zu befor- 
dern. Gleichzeitig gelangt der Schalthebel 91 in Eingriff 
mit dem gedrehten Anschlag 10' des Gleitstiicks 10. 
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Wahrend sich der Roiienfuhrungsstift 80 der Rollenhal- 
tepiatte 5 entlang dem geneigten Schlitz 15 nach unten 
bewegt, dreht sich die RoUenhalteplatte 5, so daB das 
angetriebene Zahnrad 9 vom Leerlaufzahnrad 23 gel6st 
v;'ird. Der Hebei 4 der Klemme 3 gleitet entlang der 
geneigten Fiihrungskante 14 des GleitstQcks 10, so daB 
die Klemme 3 durch die Riickstellkraft der Feder 24 im 
Gegenuhrzeigersinn gedreht wird. Wenn der Hebel 4 
von der geneigten Fuhrungskante 14 des GleitstQcks 10 
gelost wird, klemmt die Klemme 3 die Disk 76 ein. 

Nach Beendigung des Einklemmens der Disk befin- 
den sich, wie in Fig. 5 dargestellt, die Blockierplatten 82 
und 82' , die auf der RoUenhalteplatte 5 vorgesehen sind, 
in einer solchen Position, daB sie den Diskeinfuhnmgs- 
schlitz verschlieBen. Wenn das GleitstiSck 10 vollstSndig 
nach links verschoben ist, gelangt der Schalthebel 91 in 
Anlage an den Schalter 93, so daB die Energieversor- 
gung fur die Magnetspule 50 abgeschaltet wird Zum 
selben Zeitpunkt wird, wie in Fig. 5 gezeigt, die Betati- 
gungsplatte 30 durch die Feder 60 im Gegenuhrzeiger- 
sinn gedreht, um so das Ritzel 21 von der Zahnstange 1 1 
zu losen. Hierbei wird das Losen des Ritzels 21 infolge 
des Raumes der Trenn-Nut 13 des Hauptfuhrungsschlit- 
zes 19 sichergestellt Dann h^t das Gleitstuck 10 an. 

Disk-AusstoB 

Wie aus den Fig. 2 und 6 hervorgeht, wird zuerst, 
wenn em (nicht dargestellter) AusstoBknopf gedriickt 
wird, das Gleitstuck 10 geringfiigig nach rechts bewegt, 
so daB der Schalthebel 91 von dem Schalter 93 gelost 
wird, so daB Energie an die Magnetspule 50 angelegt 
wird. Wird die Betatigungsstange 51 in Betrieb gesetzt, 
so wird die BetSLtigungsplatte im Uhrzeigersinn gedreht, 
und das Ritzel 21 in Eingriff mit der Zahnstange 11 
gebracht Gleichzeitig wird das durch den Antriebsmo- 
tor 40 angetriebene Ritzel 21 im Gegenuhrzeigersinn 
gedreht, so daB das Gleitstuck 10 nach rechts bewegt 
wird. Zum selben Zeitpunkt wird der Schalthebel 91 
durch die Riickstellkraft der Feder 92 gedreht. Wahrend 
der Hebel 4 der Klemme 3 nach oben entlang der ge- 
neigten Fiihrungskante 14 gleitet, wird die Klemme 3 
von dem Drehteller hochgehoben, so daB die Disk frei- 
gegeben wird. Der Roiienfuhrungsstift 80 wird zum obe- 
ren Abschnitt des geneigten Schlitzes 15 gefuhrt, so daB 
das angetriebene Zahnrad 9. welches mit der Welle 9' 
der Fuhrungsrolle 2 zusammengebaut ist, so gedreht 
wird, daB es sich dem Leerlaufzahnrad 23 nShert 

Befindet sich der Roiienfuhrungsstift 80 der RoUen- 
halteplatte 5 auf halbem Wege entlang dem geneigten 
Schlitz 15, der in dem Gleitstuck 10 ausgebildet ist, so 
steht das angetriebene Zahnrad 9 im Eingriff mit dem 
Leerlaufzahnrad 23, um die Fuhrungsrolle 2 zu drehen, 
wodurch die Disk ausgestoBen wird. Bei der Bewegung 
des Gleitstucks 10 wird der durch die Riickstellkraft der 
Feder 92 gedrehte Schalthebel 91 von dem Schalter 93' 
geldst, und zur selben Zeit wird die Energieversorgung 
f iir die Malgnetspule 50 abgeschnitten. Die Betatigungs- 
platte 30 wird durch die Feder 60 im Gegenuhrzeiger- 
sinn gedreht, und auf diese Weise wird das Ritzel 21 von 
der Zahnstange 1 1 getremit Hierdurch halt das Gleit- 
stiick 10 an. Hierbei befindet sich der Rollenfiihrungs- 
stif 1 80 der RoUenhalteplatte 5 in dem oberen Abschnitt 
des geneigten Schlitzes 15. Daher befinden sich die 
Blockierplatten 82 und 82', die auf der RoUenhalteplatte 
5 vorgesehen sind, in einer solchen Position, daB sie den 
Diskeinf uhrungsschlitz 5ffnen.. 

Wie voranstehend beschrieben werden bei der Me- 



chanik fiir das Diskabspielgerat gemaB der vorliegen- 
den Erfindung eine FuhrungsroUe 2 zum Einfiihren und 
AusstoBen der Disk entsprechend dem Gleitstuck 10 
sowie eine Klemme 3 zum Einklcmmen bzw. Losen der 
5 Disk selektiv betatigt, um hierdurch den Aufbau der 
Mechanik zu vereinf achen und den Betrieb zu sichem, 

Wahrend sich die Disk in der Mechanik gemaB der 
vorliegenden Erfindung befindet, ist der Diskeinfiih- 
rungsschUtz durch die Blockierplatten 82 und 82' blok- 
10 kiert, um so ein doppeltes Einfiihren von Disks zu ver- 
hindern. Wenn die Disk 76 in den Diskeinfuhrungs- 
schUtz eingefiihrt ist, gelangt dariiber hinaus nur die 
Kante der Disk in Beriihrung mit der Diskfiihrung 70 
und der FiihrungsroUe 2, wpdurch die SchreiboberflS- 
15 che der Disk geschfltzt ist 

Zwar wurde die vorliegende Erfindung insbesondere 
in bezug auf bestimmte AusfQhrungsformen der Erfin- 
dung dargesteUt und beschrieben, jedodi werden Fach- 
leute erkennen, daB sich verschiedene Anderungen der 
20 Form und von Einzelheiten der Ausfiihrungsformen 
vornehmen lassen, ohne vom Wesen und Umfang der 
Erfindung abzuweichen, welche sich aus der Gesamtheit 
der vorliegenden Anmeldeunterlagen ergebea 



25 Patentanspruche 

1. Diskabspielgerat-Mechanik, gekennzeichnet 
durch: 

ein Chassis (1); 

30 eine Diskfiihrung (70) und eine Fuhrungsrolle (2), 
die einander vertikal gegeniiberliegend in einem 
Diskeinfuhrxmgsschlitz an der Vorderseite des 
Chassis (1) vorgesehen sind; 
eine RoUenhalteplatte (5), webhe die Fuhrungsrolle 

35 (2) drehbar haltert; 

eine Klemme (3), die schwenkbar auf dem Chassis 
(1) angebracht ist, um eine auf einem Drehteller 
aufsitzende Disk einzukiemmen oder zu losen; 
ein Gleitstiick (10), welches durch eine Gleitstuck- 

40 antriebseinrichtung gleitbeweglich auf einer Seite 
des Chassis (10) angebracht ist; 
eine selektive Antriebseinrichtung fur eine selekti- 
ve Verbindung oder Trennung mit bzw. von dem 
Gleitstiick (10) und .der Gleitstuckantriebseinrich- 

45 tung; 

eine Befestigungs/Lose-Einrichtung zum Verbin- 
den oder Trennen der FiihrungsroUe (2) von der 
Gleitstiickantriebseinrichtung entsprechend der 
Bewegung des Gleitstiicks (10),. um so wahlweise 

50 die FuhrungsroUe (2) zu drehen oder anzuhalten; 
und 

eine Eingriffseinrichtung, welche mit der Klemme 
(3) entsprechend der Bewegung des Gleitstucks 
(10) im Eingriff steht, um die Disk einzukiemmen 

55 oder zu ISsen; 

wobei dann, wenn das Gleitstiick (10) mit der Gieit- 
stCckantriebseinrichtung so verbunden ist, dafi es 
durch die selektive Antriebseinrichtung angetrie- 
ben wird, die Klemme (3) mit dem Gleitstiick in 

60 Eingriff steht, um die Disk einzukiemmen oder zu 
losen, und dann, wenn die FiihrungsroUe (2) mit der 
Gleitstiickantriebseinrichtung verbunden ist, um 
durch die Befestigung/Lose-Einrichtung angetrie- 
ben zu werden, die Disk geladen oder ausgestoBen 

65 wird, 

2. Diskabspielgerat-Mechanik nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet, daB die FiihrungsroUe (2) 
einen Querschnitt aufweist, der aUmahlich vom 
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Zentrum zu den Enden hin zunimmt, so daB der 
zentrale Abschnitt einer Seite der Disk nicht in Be- 
rahrung mit der Fuhrungsrolle (2) gelangt, 

3. Diskabspielgerat-Mechanik nach Anspruch 1 
Oder 2, dadurch gekennzeichnet, daS eine elastische 5 
Vorspanneinrichtung vorgesehen ist, urn eine An- 
druckkraft auf die Disk hervorzurufen, welche zwi- 
schen die Fuhrungsrolle (2) und die Diskfiihrung 
(70) eingef uhrt ist. 

4. Diskabspielgerat-Mechanik nach Anspruch 3, da- 10 
durch gekennzeichnet, daB die elastische Vor- 
spanneinrichtung zumindest eine Seite der Rollen- 
halteplatte (5) mit dem Chassis (1) fiber Federn (81, 
81') verbindet, so daB die Fuhrungsrolle (2) in elasti- 
scher Beruhning mit der Diskfuhrung (70) steht. 15 

5. DiskabspielgerSLt-Mechanik nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet, daB Rampenabschnitte (70') 
auf dem Boden der Diskfuhrung (70) ausgebildet 
sind, um eine konkave Form von beiden Seiten der 
FQhrung zu ihrem Zentrum zu erzeugen, so daB der 20 
zentrale Abschnitt einer Seite der Disk nicht in Be- 
ruhrung mit der Diskfuhrung (70) gelangt. 

6. Diskabspielgerat-Mechanik nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet, daB Blockierplatten (82, 82') " 
auf der Rollenhalteplatte (5) angebracht sind, um 25 
den Diskeinfiihrungsschlitz entsprechend der Dre- 
hung der Rollenhalteplatte (5) zu 5ffnen oder zu 
schlieBen. 

7. Diskabspielgerat-Mechanik nach Anspruch 1 , da- 
durch gekennzeichnet, daB in der Befestigungs/Lo- 30 
se-Einrichtung ein geneigter Schlitz (15) in dem 
Gleitstiick (10) ausgebildet ist, ein angetriebenes 
Zahnrad (9) auf einem Ende der Fuhrungsrolle (2) 
angebracht ist, die Rollenhalteplatte (5), an welcher 
die Fuhrungsrolle (2) gehaltert ist, und an deren 35 
einer Seite ein Rollenfuhrungsstift (80) ausgebildet 
ist, schwenkbar an dem Hauptgeh&use des Chassis 
(1) angebracht ist, und der Rollenfuhrungsstift (80) 
an den geneigten Schlitz (15) gekuppelt ist, so daB 
die Fuhrungsrolle (2) nach oben und unten bewegt 40 
wird, entsprechend der Gleitbewegung des Gleit- 
stucks (10) von der einen Seite zur anderen, um das 
angetriebene Zahnrad (9) mit der Gleitstiicksan- . 
triebseinrichtung zu verbinden bzw. von dieser zu 
Idsen. 45 

8. Diskabspielgerat-Mechanik nach einem der An- 
spriiche 1 und 7, dadurch gekennzeichnet, daB die 
GleitstiSckantriebseinrichtung durch Anbringung 
mehrerer Flflhrungsstifte (6, 7, 8) auf einer Seite des 
Chassis (1) gebildet wird, und durch Ausbildung ei- 50 
nes Hauptfuhrungsschlitzes (19), der eine Zahn- 
stange (11) und mehrere Hilfsfuhrungsschiitze (16, 
17, 18) aufweist, an welche der jeweilige Fuhrungs- 
stift (6, 7, 8) gekuppelt ist, auf dem Gleitstuck (10), 
und durch Installierung einer Getriebeanordnung 55 
(20), welche ein Ritzel (21) aufweist, das mit der 
Zahnstange (11) im Eingriff steht, und eines ange- 
triebenen Zahnrades (22), welches durch erne An- 
triebsvorrichtung zwischen dem Chassis (1) und 
dem Gleitstiick (10) angetrieben wird, so daB dann, eo 
wenn das angetriebene Zahnrad (22) gedreht wird, 
das Gleitstuck (10) dann von einer zur anderen Sei- 
te gleitbeweglich verschoben wird. 

9. DiskabspielgerM-Mechanik nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet, daB in der selektiven An- 65 
triebseinrichtung mehrere Fuhrungsstifte (6, 7, 8) 
auf einer Seite des Chassis (1) vorgesehen sind, ein 
Haup tf Qhrungsschlitz (19), der eine Zahnstange (1 1) . 



aufweist, und mehrere HilfsfOhrungsschlitze (16, 17, 
18) die an den jeweiligen Fiihrungsstift (6, 7, 8) ge- 
kuppelt sind, auf dem Gleitstuck (10) ausgebildet 
sind, eine Getriebeanordnung (20), cUe ein Ritzel 

(21) aufweist, welches mit der Zahnstange (11) im 
Eingriff steht, und ein angetriebenes Zahnrad (22), 
welches durch eine Antriebsvorrichtung angetrie- 
ben wird, zwischen dem Chassis (1) und dem Gleit- 
stuck (10) vorgesehen ist, und eine Betatigungsplat- 
te (30) auf dem Chassis (1) angebracht ist und durch 
eine Drehvorrichtung gedreht wird, so daB die Be- 
tatigungsplatte (30) auf dem Schwenkpunkt ver- 
schwenkt wird, um das Ritzel (21) in Eingriff mit der 
Zahnstange (1 1) zu bringen bzw. hiervon zu losen. 

10. Diskabspielgerat-Mechanik nach einem der An- 
sprfiche 8 oder 9, dadurch gekennzeichnet, daB 
Trenn-Nuten (12, 13) gegenuberliegend der Zahn- 
stange (11) in beiden Enden des Hauptfflhrungs- 
schlitzes (19) vorgesehen sind. 

11. Diskabspielgerat-Mechanik nach Anspruch 8 
oder 9, dadurch gekennzeichnet, daB die Antriebs- 
vorrichtung zum Antrieb des angetrieben en Zahn- 
rads (22) dadurch gebildet wird, daB ein Antriebs- 
motor (40) innerhalb des Chassis (1) angebracht ist, 
welches das Gleitstiick (10) aufweist, und der An- 
triebsmotor (40) mit dem angetriebenen Zahnrad 

(22) fiber eine Getriebeanordnung verbunden ist, so 
daB der Antriebsmotor (40) das angetriebene Zahn- 
rad (22) dreht 

12. Diskabspielgerat-Mechanik nach Anspruch 11, 
dadurch gekennzeichnet, daB in der Getriebean- 
ordnung ein Leerlaufzahnrad (23) an der Drehwelle 
(7) der Betatigungsplatte (30) angebracht ist, so daB 
es dauernd im Eingriff mit dem angetriebenen 
Zahnrad (22) steht, daB eine Schnecke (41) an der 
Welle des Antriebsmotors (40) vorgesehen ist, und 
daB ein Doppelzahnrad (45), welches ein Schnek- 
kenzahnrad (42) aufweist, welches mit der Schnek- 
ke (41) an einem Ende im Eingriff steht, sowie ein 
Verbindungszahnrad (43), welches mit dem Leer- 
laufzahnrad (23) am anderen Ende im Eingriff steht, 
auf dem Chassis (1) vorgesehen ist 

13. Diskabspielgerat-Mechanik nach Anspruch 8, 
dadurch gekennzeichnet, daB eine Drehvorrich- 
tung zum Drehen der Betatigungsplatte (30) so auf- 
gebaut ist, daB eine Magnetspule (50), die durch 
eine Schaltvorrichtung betatigt wird, mit einem En- 
de der Betatigungsplatte (30) verbunden ist, so daB 
die Betatigungsplatte (30) sich entsprechend dem 
Zustand der Schaltvorrichtung dreht 

14. Diskabspielgerat-Mechanik nach Anspruch 13, 
dadurch gekennzeichnet, daB die andere Seite der 
Betatigungsplatte (30) mit dem Chassis (1) unter 
Verwendung einer Feder (60) verbunden ist, so daB 
wahrend des Betriebes der Magnetspule (50) die 
Betatigungsplatte (30) in einer Richtung gedreht 
wird, um das Ritzel (21) mh der Zahnstange (11) in 
Eingriff zu bringen, und dann, wenn die Magnetspu- 
le (50) nicht betatigt wird, die Betatigungsplatte (30) 
in der entgegengesetzten Richtung infolgc der Ela- 
stizitat der Feder (60) gedreht wird, um das Ritzel 
(21) von der Zahnstange (1 1) zu Idsea 

15. Diskabspielgerat-Mechanik nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, daB in der Eingriffsvor- 
richtung eine geneigte Ffihrungskante (14), die eine 
Anschlagnut (25) aufweist, entlang einer Seite des 
Gleitstucks (10) vorgesehen ist, und «in Hebel (4) 
sich von der Klemme (3) aus erstreckt, wobei der 



BNSDOCtD: <DE 43263e6Al_L> 



DE 43 26 386 

11 

Hebel (4) elastisch auf der geneigten Fuhrungskan- 
te (14) angebracht ist, um eng auf dieser zu gleiten, 
und bei einer Bewegung des Gleitstiicks (10) vor- 
warts und ruckwarts der Hebel (4) mit der geneig- 
t jn Fuhrungskante (14) im Eingriff steht 5 
16, Diskabspielgerat-Mechanik nach Anspruch 13, 
dadurch gekennzeichnet, daB in der Schaltvorrich- 
tung ein Paar von Schaltern (93, 93'), welches elek- 
trisch an die Magnetspule (50) angeschlossen ist, 
auf einem Deckel (90) vorgesehen ist, der oberhalb 10 
des Chassis (1) angebracht ist, daB ein Schalthebel 
(91), der mit einer Energiequelle verbunden ist, und 
dessen eines Ende gleitbeweglich uber das Paar der 
Schalter (93, 93') gefiihrt wird, und dessen anderes 
Ende elastisch an dem Deckel (90) angebracht ist, 15 
schwenkbar auf dem Deckel (90) an einem 
Schwenkpunkt (91') vorgesehen ist, und daB ein 
Anschlag (10') zum Blockieren des anderen Endes 
des Schalthebels (91) auf der Oberkante des Gleit- 
stucks (10) vorgesehen ist, so daB der Schalthebel 20 
(91) mit dem Anschlag (10') entsprechend der Be- 
wegung des Gleits tucks (10) im Eingriff steht, um so 
eine abwechsehide Verbindung mit einem der 
Schalter (93, 93') hervorzurufen. 
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